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INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS

ANLAGE ORT SEITE BEZEICHNUNG TYP ARTIKELNR. MAKRO BERRB.
poc 1 DECKBLATT GLU
poc 2 INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS GLU
poc 3 INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS GLU
poc 4 INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS GLU
poc 5 INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS GLU
poc 6 BESCHREIBUNG GLU
poc 7 BESCHREIBUNG GLU
poc 8 STUCKLISTE GLU
GEL8230 1 MotionController GEL 8230 GEL 8230 GEL8230 GEL8230 GLU
GEL8230 2 MotionController GEL 8230 GEL 8230 GEL8230 GEL8230_n GLU
GEL8230 3 MotionController GEL 8230 GEL 8230 GEL8230 GEL8230_n GLU
GEL8230 4 MotionController GEL 8230 GEL 8230 GEL8230 GEL8230_n GLU
GEL8230 5 MotionController GEL 8230 GEL 8230 GEL8230 GEL8230_n GLU
GEL8230 6 MotionController GEL 8230 GEL 8230 GEL8230 GEL8230_n GLU
GEL8230 7 MotionController GEL 8230 GEL 8230 GEL8230 GEL8230_n GLU
GEL8231 1 MotionController GEL 8231 GEL 8231 GEL8231 GEL8231 GLU
GEL8231 2 MotionController GEL 8231 GEL 8231 GEL8231 GEL8231_n GLU
GEL8231 3 MotionController GEL 8231 GEL 8231 GEL8231 GEL8231_n GLU
GEL8231 4 MotionController GEL 8231 GEL 8231 GEL8231 GEL8231_n GLU
GEL8231 5 MotionController GEL 8231 GEL 8231 GEL8231 GEL8231_n GLU
GEL8231 6 MotionController GEL 8231 GEL 8231 GEL8231 GEL8231_n GLU
GEL8231 7 MotionController GEL 8231 GEL 8231 GEL8231 GEL8231_n GLU
GEL8235 1 MotionController GEL 8235 GEL 8235 GEL8235 GEL8235 GLU
GEL8235 2 MotionController GEL 8235 GEL 8235 GEL8235 GEL8235_n GLU
GEL8235 3 MotionController GEL 8235 GEL 8235 GEL8235 GEL8235_n GLU
GEL8235 4 MotionController GEL 8235 GEL 8235 GEL8235 GEL8235_n GLU
GEL8235 5 MotionController GEL 8235 GEL 8235 GEL8235 GEL8235_n GLU
GEL8235 6 MotionController GEL 8235 GEL 8235 GEL8235 GEL8235 GLU
GEL8235 7 MotionController GEL 8235 GEL 8235 GEL8235 GEL8235 GLU
GEL8236 1 MotionController GEL 8236 GEL 8236 GEL8236 GEL8236 GLU
GEL8236 2 MotionController GEL 8236 GEL 8236 GEL8236 GEL8236_n GLU
GEL8236 3 MotionController GEL 8236 GEL 8236 GEL8236 GEL8236_n GLU
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INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS

ANLAGE ORT SEITE BEZEICHNUNG TYP ARTIKELNR. MAKRO BERRB.
GEL8236 4 MotionController GEL 8236 GEL 8236 GEL8236 GEL8236_n GLU
GEL8236 5 MotionController GEL 8236 GEL 8236 GEL8236 GEL8236_n GLU
GEL8236 6 MotionController GEL 8236 GEL 8236 GEL8236 GEL8236 GLU
GEL8236 7 MotionController GEL 8236 GEL 8236 GEL8236 GEL8236_n GLU
GEL8240 1 MotionPLC GEL 8240 GEL 8240 GEL8240 GEL8240 GLU
GEL8240 2 MotionPLC GEL 8240 GEL 8240 GEL8240 GEL8240_n GLU
GEL8240 3 MotionPLC GEL 8240 GEL 8240 GEL8240 GEL8240_n GLU
GEL8240 4 MotionPLC GEL 8240 GEL 8240 GEL8240 GEL8240_n GLU
GEL8240 5 MotionPLC GEL 8240 GEL 8240 GEL8240 GEL8240_n GLU
GEL8240 6 MotionPLC GEL 8240 GEL 8240 GEL8240 GEL8240_n GLU
GEL8240 7 MotionPLC GEL 8240 GEL 8240 GEL8240 GEL8240_n GLU
GEL8241 1 MotionPLC GEL 8241 GEL 8241 GEL8241 GEL8241 GLU
GEL8241 2 MotionPLC GEL 8241 GEL 8241 GEL8241 GEL82Y41_n GLU
GEL8241 3 MotionPLC GEL 8241 GEL 8241 GEL8241 GEL8241_n GLU
GEL8241 4 MotionPLC GEL 8241 GEL 8241 GEL8241 GEL8241_n GLU
GEL8241 5 MotionPLC GEL 8241 GEL 8241 GEL8241 GEL82Y41_n GLU
GEL8241 6 MotionPLC GEL 8241 GEL 8241 GEL8241 GEL8241_n GLU
GEL8241 7 MotionPLC GEL 8241 GEL 8241 GEL8241 GEL8241_n GLU
GEL8245 1 MotionPLC GEL 8245 GEL 8245 GEL8245 GEL8245 GLU
GEL8245 2 MotionPLC GEL 8245 GEL 8245 GEL8245 GEL8245_n GLU
GEL8245 3 MotionPLC GEL 8245 GEL 8245 GEL8245 GEL8245_n GLU
GEL8245 4 MotionPLC GEL 8245 GEL 8245 GEL8245 GEL8245_n GLU
GEL8245 5 MotionPLC GEL 8245 GEL 8245 GEL8245 GEL8245_n GLU
GEL8245 6 MotionPLC GEL 8245 GEL 8245 GEL8245 GEL8245 GLU
GEL8245 7 MotionPLC GEL 8245 GEL 8245 GEL8245 GEL8245 GLU
GEL8246 1 MotionPLC GEL 8246 GEL 8246 GEL8246 GEL8246 GLU
GEL8246 2 MotionPLC GEL 8246 GEL 8246 GEL8246 GEL8246_n GLU
GEL8246 3 MotionPLC GEL 8246 GEL 8246 GEL8246 GEL8246_n GLU
GEL8246 4 MotionPLC GEL 8246 GEL 8246 GEL8246 GEL8246_n GLU
GEL8246 5 MotionPLC GEL 8246 GEL 8246 GEL8246 GEL8246_n GLU
GEL8246 6 MotionPLC GEL 8246 GEL 8246 GEL8246 GEL8246 GLU
GEL8246 7 MotionPLC GEL 8246 GEL 8246 GEL8246 GEL8246 GLU
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INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS

ANLAGE ORT SEITE BEZEICHNUNG TYP ARTIKELNR. MAKRO BEARRB.
GEL89100 1 Basisgerat CAN REMOTE I/0-Modul GEL 83100 GEL 89100 GEL839100 GEL839100_n GLU
GEL89100 2 Basisgerat CAN REMOTE I/0-Modul GEL 83100 GEL 89100 GEL839100 GEL89100 GLU
GEL839100 3 Basisgerat CAN REMOTE I/0-Modul GEL 89100 GEL 89100 GEL839100 GEL89100 GLU
GEL89101 1 Digitales Ausgangsmodul GEL 89101 GEL 89101 GEL89101 GEL89101_n GLU
GEL89101 2 Digitales Ausgangsmodul GEL 89101 GEL 89101 GEL89101 GEL89101 GLU
GEL89101 3 Digitales Ausgangsmodul GEL 89101 GEL 89101 GEL89101 GEL89101 GLU
GEL89102 1 Digitales Eingangsmodul GEL 89102 GEL 89102 GEL89102 GEL89102_n GLU
GEL89102 2 Digitales Eingangsmodul GEL 89102 GEL 89102 GEL89102 GEL89102 GLU
GEL89102 3 Digitales Eingangsmodul GEL 83102 GEL 89102 GEL89102 GEL89102 GLU
GEL89109 1 CAN-T-connector GEL 89105 GEL 89109 GEL891089 GEL891089 GLU
LD100 1 MotionCard LD 100 LD 100 LD100 LD100_n GLU
LD2000 DEMO 1 Anschlussbeispiel LD 200x GLU
LD2000 DEMO 2 Anschlussbeispiel LD 200x GLU
LD2000 DEMO 3 Anschlussbeispiel LD 200x GLU
LD2000 DEMO 4 Anschlussbeispiel LD 200x GLU
LD2000 DEMO 5 Anschlussbeispiel LD 200x GLU
LD2000 DEMO 6 Anschlussbeispiel LD 200x GLU
LD2000 LD2001 1 LogiDrive Servoumrichter LD 2001 LD 2001 LD2001 LD2001_n GLU
LD2000 LD2001 2 LogiDrive Servoumrichter LD 2001 LD 2001 LD2001 LD2001 GLU
LD2000 LD2003 1 LogiDrive Servoumrichter LD 2003 LD 2003 LD2003 LD2003_n GLU
LD2000 LD2003 2 LogiDrive Servoumrichter LD 2003 LD 2003 LD2003 LD2003 GLU
LD2000 LD2006 1 LogiDrive Servoumrichter LD 2006 LD 2006 LD2006 LD2006_n GLU
LD2000 LD2006 2 LogiDrive Servoumrichter LD 2006 LD 2006 LD2006 LD2006 GLU
LD2000 LD2010 1 LogiDrive Servoumrichter LD 2010 LD 2010 LD2010 LD2010_n GLU
LD2000 LD2010 2 LogiDrive Servoumrichter LD 2010 LD 2010 LD2010 LDz2010 GLU
LD2000 LD2020 1 LogiDrive Servoumrichter LD 2020 LD 2020 LD2020 LD2020_n GLU
LD2000 LD2020 2 LogiDrive Servoumrichter LD 2020 LD 2020 LD2020 LD2020 GLU
LD2400 DEMO 1 Anschlussbeispiel LD 240xx GLU
LD2400 DEMO 2 Anschlussbeispiel LD 240xx GLU
LD24y00 DEMO 3 Anschlussbeispiel LD 240xx GLU
LD2400 ABL121_1 1 Anbaulifter fir LD 2406x ABL121.1 ABL121.1 ABL121.1 ABL121_1 GLU
LD2400 ABL121_1 2 Anbaulifter fir LD 2406x ABL121.1 ABL121.1 ABL121.1 ABL121_1 GLU

Datum {29.03. 2004 LENORD | INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS =poc

Bearb. |GLU

+
Gepr. 25.05. 2004 +MUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Seite 4 von 8




INHALTS-/MAKROVERZEICHNIS

ANLAGE ORT SEITE BEZEICHNUNG TYP ARTIKELNR. MAKRO BEARB.
LD24y00 LD2403A 1 LogiDrive Servoumrichter Achsmodul LD 2403A LD 2403R LD2403A LD2403A_n GLU
LD24y00 LD2403A 2 LogiDrive Servoumrichter Achsmodul LD 2403A LD 2403R LD2403A LD2403A GLU
LD2400 LD2403M 1 LogiDrive Servoumrichter Master-Achsmodul LD 2403M LD 2403M LD2403M LD2403M_n GLU
LD2400 LD2403M 2 LogiDrive Servoumrichter Master-Achsmodul LD 2403M LD 2403M LD2403M LD2403M GLU
LD24y00 LD2406A 1 LogiDrive Servoumrichter Achsmodul LD 2406A LD 2406R LD2406A LD2406A_n GLU
LD24y00 LD2406A 2 LogiDrive Servoumrichter Achsmodul LD 2406A LD 2406R LD2406A LD2406A_n GLU
LD2400 LD2406M 1 LogiDrive Servoumrichter Master-Achsmodul LD 2406M LD 2406M LD2406M LD2406M_n GLU
LD2400 LD2406M 2 LogiDrive Servoumrichter Master-Achsmodul LD 2406M LD 2406M LD2406M LD2406M_n GLU
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RECHTLICHE HINWEISE UND HAFTUNGSAUSSCHLUSSE

Die Ausarbeitungen dieses Projektes sind urheberrechtlich
geschitzt und geistiges Eigentum der Firma

Lenord, Bauer & Co. GmbH
Dohlenstr. 32

46145 Oberhausen

Alle Angaben wurden in bester Absicht
und nach bestem Wissen und Gewissen gemacht.

Fir die Richtigkeit und Vollstandigkeit der Angaben
wird keine Haftung Ubernommen.

Fir die Verwendung der Produktmakros in dem
CAE-System Eplan wird keine Garantie Ubernommen.

ALLGEMEINE HINWEISE

Dieses Projekt wurde fir EPLAN ab Version 5.50 erstellt.
Die in den Makros enthaltenen Funktionen stehen fir EPLAN-Versionen
vor 5.50 nicht oder nur eingeschrankt zur Verflgung!

PROJEKTSTRUKTUR

Dieses Projekt ist ein Makroprojekt und beinhaltet
EPLAN-Produktmakros der Firma Lenord, Bauer & Co. GmbH.

Alle EPLAN-Verzeichnisse sind auf
<LW>\EPLANY\NX\LENORD\ eingestellt.

OATEN/DATEIEN
Projekt: ... \EPLANY\NP\NLENORD\MAKROS. P - Makro-Projekt + zugeh. Dateien
Makros: . \EPLANYNM\LENORD\<SERIE>\%. MFE - Makros Schaltplan
. \EPLANYNM\LENORD\<SERIE>\%. MZF - Makros Schaltschrankaufbau
Artikel: .\EPLANYNL\NLENORD\EPLx%. % - Eplan-Artikeldaten
. \EPLANYNL\NLENORD\ARTIKEL - Eplan-Artikeldaten-Importdatei
.\EPLANYNLNLENORD\NARTIKEL. XLS - MS-EXCEL-Artikeldaten
INSTALLATION

Alle Daten (Projekt, Makros, Artikeldaten, Norm.Dateien) konnen
Uber die EPLAN-Datensicherung / Zurickspeichern eingelesen werden.

Die Artikeldaten konnen in den eigenen Artikelstamm importiert werden:
EPLAN-Artikelverwaltung / Datenaustausch / Import / ASCII allgemein.
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MAKROS

Makro-Konstruktion

Die Produktmakros sind so erstellt, das sie fir alle Eplan-Projektarten
sowie fir nahezu alle Eplan-Parametereinstellungen verwendbar sind.

Die Hauptelemente (Versorgungen, Anschaltungen) sind so konstruiert

daB sie vom Anwender visuell leicht erkennbar sind, wobei der Schwerpunkt
jJedoch auf der technischen Konstruktion liegt.

Makro-Funktionalitaten

Die Produktmakros sind logisch getestet, d.h.

- sie konnen in bestehende Projekte eingebunden werden,
Fehler (EPLAN-Auswertungslaufe) entstehen.

- sie sind untereinander logisch verknidpft und lassen sich durch
die EPLAN-Funktion "RAutoconnecting" leicht anschliessen

- sie sind untereinander querverweisend, da einige Baugruppen auf
mehreren Seiten verteilt dargestellt werden.

ohne das logische

Makro einflgen

Die Produktmakros lassen sich einfach finden.

Sie sind entsprechend der Gerateserie in Makro-Unterverzeichnissen
gespeichert.

Die Makronamen entsprechen der Artikelnummer (Bestellnummer)

Bei der RAuswahl werden Kommentare zum Jjeweiligen Makro

ARTIKELSTAMMDATEN

Fir alle Gerate bzw.Baugruppen sind Artikelstammdaten angelegt.
Sie gelten fir die Systeimeigene EPLAN-Artikelverwaltung und
konnen in bestehende Artikelstammdaten integriert werden.
Zusatzlich liegen die Artikelstammdaten als MS-EXCEL-Tabelle vor.
Dies ermdoglicht die Ubernahme der Daten in EPLAN-fremde
Artikelverwaltungssysteme (PPS).

Zudem konnen die Artikeldaten sehr einfach in ihrer Form an die
bestehenden Daten angepasst werden

Da die Abmessungen der Gerate und Baugruppen im Artikelstamm hinterlegt
sind, kann das EPLAN-Modul "Montageplattenbestickung" fir die Makros
genutzt werden.

Artikeldaten

An allen Geraten bzw. Baugruppen ist die Artikelnummer hinterlegt.

angezeigt, wie Type, Bezeichnung.
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STUCKLISTE

BETRIEBSMITTEL- MENGE TYP TECHNISCHE DATEN HERSTELLER/ BESTELL- SEITE/PFAD

KENNZEICHEN BEZEICHNUNG LIEFERANT NUMMER

=GEL8230-A1 1 GEL 8230 22DE, 1RE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRAUER GEL 8230 =GEL8230/1. 0
MotionController, 24VDC, LCD und Tastatur

=GEL8231-A1 1 GEL 8231 30DE, 3RE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRUER GEL 8231 =GEL8231/1. 0
MotionController, 24VDC, LCD und Tastatur

=GEL8235-A1 1 GEL 8235 22DE, 1RE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRAUER GEL 8235 =GEL8235/1. 0
MotionController, 24VDC

=GEL8236-A1 1 GEL 8236 300E, 3AE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRAUER GEL 8236 =GEL8236/1. 0
MotionController, 24VDC

=GEL8240-A1 1 GEL 8240 22DE, 1RE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRUER GEL 8240 =GEL8240/1. 0
MotionPLC, 24VDC, LCD und Tastatur

=GEL8241-A1 1 GEL 8241 300E, 3AE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRAUER GEL 8241 =GEL8241/1. 0
MotionPLC, 24VDC, LCD und Tastatur

=GEL8245-A1 1 GEL 8245 22DE, 1RE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRUER GEL 8245 =GEL8245/1. 0
MotionPLC, 24vDC

=GEL8246-A1 1 GEL 8246 300E, 3AE, 15DA, 3AA, 2xRS232C, 3xEncoder LENORD + BRAUER GEL 8246 =GEL8246/1. 0
MotionPLC, 24VDC

=GEL89100-A1 1 GEL 89100 8DE, 8DA 0, 5R LENORD + BRAUER GEL 89100 =GEL89100/1. 0
Basisgerdt CAN REMOTE I/0-Modul, 24VvDC

=GEL89100-A1 1 GG 89.05 LENORD + BRUER GG 89.05 =GEL89100/1. 0
Gegenstecker 5-polig

=GEL89100-A1 2 GG 89.10 LENORD + BRAUER GG 89.10 =GEL89100/1. 0
Gegenstecker 10-polig

=GEL89101-A1 1 GEL 838101 8DA 0, 5R LENORD + BRUER GEL 838101 =GEL89101/1. 0
Digitales Ausgangsmodul, 24VDC

=GEL89101-A1 1 GG 89.10 LENORD + BRUER GG 89.10 =GEL89101/1. 0
Gegenstecker 10-polig

=GEL89102-A1 1 GEL 89102 8DE LENORD + BRAUER GEL 89102 =GEL89102/1. 0
Digitales Eingangsmodul, 24VvDC

=GEL89102-A1 1 GG 89.10 LENORD + BRUER GG 89.10 =GEL89102/1. 0
Gegenstecker 10-polig

=GEL89109-X1 1 GEL 89109 LENORD + BRAUER GEL 89109 =GEL89109/1. 0
CAN-T-connector, 24VvDC

=LD100-A1 1 LD 100 6DE, 3DA, 1xRS, 1xCAN LENORD + BRUER LD 100 =LDb100/1. 3
MotionCard

=LD2000+LD2001-U1 1 LD 2001 1,5A LENORD + BRUER LD 2001 =LD2000+LD2001/1. 3
LogiDrive Servoumrichter

=LD2000+LD2003-U1 1 LD 2003 3A LENORD + BRAUER LD 2003 =LD2000+LD2003/1. 3
LogiDrive Servoumrichter

=LD2000+LD2006-U1 1 LD 2006 6A LENORD + BRAUER LD 2006 =LD2000+LD2006/1. 3
LogiDrive Servoumrichter

=LD2000+LD2010-U1 1 LD 2010 10A LENORD + BRAUER LD 2010 =LD2000+LD2010/1. 3
LogiDrive Servoumrichter

=LD2000+LD2020-U1 1 LD 2020 20R LENORD + BRAUER LD 2020 =LD2000+LD2020/1. 3
LogiDrive Servoumrichter

=LD2400+ABL121_1-M1 1 ABL 121.1 LENORD + BRAUER ABL 121.1 =LD2400+ABL121_1/1. 0
Anbaulifter fir LD 2406x

=LD2400+LD2403A-U1 1 LD 2403R 3A LENORD + BRAUER LD 2403R =LD2400+LD2403A/1. 2
LogiDbrive Servoumrichter Achsmodul

=LD2400+LD2403M-U1 1 LD 2403M 3x230-3x400V, 3A LENORD + BRUER LD 2403M =LD2400+LD2403M/1. 2
LogiDrive Servoumrichter Master-Achsmodul

=LD2400+LD2406A-U1L 1 LD 2406R 6A LENORD + BRAUER LD 2406R =LD2400+LD2406A/1. 2
LogiDrive Servoumrichter Achsmodul

=LD2400+LD2406M-U1L 1 LD 2406M 3x230-3x400V, 6R LENORD + BRAUER LD 2406M =LD2400+LD2406M/1. 2
LogiDrive Servoumrichter Master-Achsmodul

7 =GEL8230/1
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ fo fl %z %3 ﬁw %5
GND 11.0 I1.1 1.2 1.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 1/3 GEL 8230
GEL8230_T11

GEL8230 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 1/3

-A1
10 IZT%@ %0 %1 %z %3 %u %5 %a %7
GN 12.0 12.1 12.2 I2.3 I2. 4 I12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
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GEL8230 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 2/3
-A1
1.0 13%@ %O %1 fz %3 %q %5 %6 $7
GND I13.0 I3.1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I13.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 3/3 GEL 8230
GEL8230_1I3
GEL8230 MotionController
Anschluss
Digitale Eingange 3/3
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_f”(') Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8230
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10- Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8230_Q1
GEL8230 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
A1 Analoge Ausgange (Achse 2) Digitale Ausgange (Achse 2) GEL 8230
1.0
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q20- Q20+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Qz. 4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8230_Q2
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_f”(') Analoge Ausgange (Achse 3) Digitale Ausgange (Achse 3) GEL 8230
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
l l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA l 500mA l 500mA
Q30® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8230_0Q3
GEL8230 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
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1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 GEL8231_V -A1 CAN-B GEL8231_C2
1.0 vég J)@,B éus J)UE - 1.0 -bus Terminierung _C2a
= =4 7 4 £z
U U H H ~ ~ S S
(=] (=] (=] = = = = N
2o 2 z zZga GEL8231 MotionController s &3 I T % GEL8231 MotionController
©—- o NN~ Anschluss Versorgung 24vDC é) é) é) é) é) Anschluss (unten)
Versorgung L20CL O1+ O1- 02+ ©Z- L2 CAN-Bus
‘1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8231_E1 _flo czé>@r é; é) é>z é>z Terminierung GEL8231_C2b
. . 1+ 1- + - N
Achse 1 r 4 = 4 z z
1 1 1 1 —Y
- 5 + 1 o pay pay s s N
2 o X A . , . , GEL8231 MotionController = o o o o GEL8231 MotionController
m o = 9 L T ~ z z Anschluss @ - - - - Anschluss (oben)
- 2 S i J Ep e x x x « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 1) CAN-Bus 102 CAN-Bus
= n ~N — — =z o =z o = = = =
(=] + + (=] (=] HOo HO — — — —
Elé)@f J)5V J)ZL-WJ?'C J)/C J)FI J)/FI J) J)/B J)N J)/N
-A1 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8231_E2 -fA1 Termi- GEL8231_Cla
1.0 HChSE 2 1.0 nierung
oN
e} ? + 1 SH
_ E o & A . , . , GEL8231 MotionController GEL8231 MotionController
o o g S S F‘IV’I F‘IV’I NI NI zl zl Anschluss RxD RxD Tx0 Tx0 GNDC Rx+ Tx+ Rx- Tx- n 2 Anschluss (unten]
o > ! | xwo o o o o o Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 2) Serielle Schnittstelle
s 7 % 0% % gz 2 o2 o2 ¢ Rl B2 §3 BY 45 @6 47 w8 @9
© + + W} U HO HO = = = = SH
EZJ)& 435\/ ézuvét é/[ éﬂ é/ﬂ éB é/B éN é/N
- - SH
1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8231_E3 ?10 t1‘T’1 \TJZ \?3 \qu \TJ ‘.\’s \"/7 \"/ \"/ ' GEL8231_C1b
Achse 3 Termi-
. = . A RxD  RxD  TxD  TxD GNDC  Rx+  Tx+ Rx-  Tx- ”‘EDrN“"Q
; o ; A . , . , GEL8231 MotionController GEL8231 MotionController
m o = v R T ~ z z Anschluss Anschluss (oben)
- S = < S TR xo o « « « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 3) 12 Serielle Schnittstelle
= 15} ~ ] O zZwo zZ@© = = = = SH
© + + ] ] Qo Lo — — — —
E3é>@f $5V éZ‘#Vé)C é/[ éﬂ é/ﬂ é é/B éN é/N
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8231 Typ: GEL 8231 =GEL8231
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8231 +
Gepr. 25.05. 2004 +MUER
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ fo fl %z %3 ﬁw %5
GND 11.0 I1.1 1.2 1.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 1/4 GEL 8231
GEL8231_T11

1.0 13%@

GEL8231 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 1/4

-0 IZ%@ %0
2
6

I r )

%7

GN 12.0 12.1 12.2 12.3 12. 4 12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 2/4 GEL 8231
GEL8231_12

GEL8231 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 2/4

ow o
o

GND
/6.0

i i )

T%

I13.0 1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I13.7
/6.0 0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 3/4 GEL 8231
GEL8231_1I3
GEL8231 MotionController
Anschluss
Digitale Eingange 3/4
-A1
1.0 IQ%KQ %O %1 %Z 3 4 %5 fﬁ 7
GND I14.0 4.1 14.2 I4.3 I4. 4 I4.5 I4.6 I4.7
/6.0 /6.0 6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 4/4 GEL 8231
GEL8231_IY4
GEL8231 MotionController
Anschluss
Digitale Eingange 4/4
2 4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8231 Typ: GEL 8231 =GEL8231
Bearb. |GLU
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 _
1.0 16%1— %1+ %2— %2+ %3_ %3+ § G
RE1. 1- REL. 1+ RE1. 2- RE1. 2+ AEL. 3- AEL. 3+ Al o
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 A2 o
. . 30 d o
Analoge Eingange 0...10V / 0...20mA GEL 8231
GEL8231_16
GEL8231 MotionController
Anschluss
Analoge Eingange 0...10V / 0...20mA
A1
1.0 15%@ ﬁﬂ-u %@ %5+ %@ %6+ %@ %7+
AEL. Y- AEL. Y+ AE1. 5- AEL. 5+ AEL. 6- AEL. B+ AEL. 7- AEL. 7+
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Analoge Eingange PT100 GEL 8231
GEL8231_1I5
GEL8231 MotionController
Anschluss
Analoge Eingdnge PT100
3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionController GEL 8231 Typ: GEL 8231 =GEL8231
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8231
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1 2 3 4 5 6 7 8 9
_f”(') Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8231
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10- Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8231_Q1
GEL8231 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
A1 Analoge Ausgange (Achse 2) Digitale Ausgange (Achse 2) GEL 8231
1.0
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q20- Q20+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Qz. 4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8231_Q2
GEL8231 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 2)
_f”(') Analoge Ausgange (Achse 3) Digitale Ausgange (Achse 3) GEL 8231
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
l l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA l 500mA l 500mA
Q30® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8231_0Q3
GEL8231 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8231 Typ: GEL 8231 =GEL8231
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8231 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8231_n Seite 5 von 7
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Digitale/Analoge Ausgange
5 SPS-Ubersicht
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Datum [25.05.2004 ( LENORD MotionController GEL 8235 Typ: GEL 8235 -GEL8235
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1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 GEL8235_V -A1 CAN-B GEL8235_C2
1.0 vég J)@,B éus J)UE - 1.0 -bus Terminierung _C2a
= =4 7 4 £z
o o — — ~ ~ v u
(=] (=] (=] = = = = N
2o 2 z zZga GEL8235 MotionController s &3 I T % GEL8235 MotionController
©—- o NN~ Anschluss Versorgung 24vDC é) é) é) é) é) Anschluss (unten)
Versorgung L20CL O1+ O1- 02+ ©Z- 1. CAN-Bus
‘1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8235_E1 _flo czé>@r é; é) é>z é>z Terminierung GEL8235_C2b
. . 1+ 1- + - N
Achse 1 r 4 = 4 z z
| | | | S 3
- 5 + 1 o pay pay s s N
2 o X A . , . , GEL8235 MotionController = o o o o GEL8235 MotionController
m o = A AR TN ~ Z Z Anschluss @ - - - - Anschluss (oben)
- 2 S i J Ep e x x x « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 1) CAN-Bus 102 CAN-Bus
= n ~N — — =z o =z o = = = =
o + + (=] (=] HOo HO — — — —
Elé)@I J7'5V J)ZL-WJ?'C J7'/[ J3'FI J7'/FI J) J7'/B J3'N J7'/N
-A1 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8235_E2 -fA1 Termi- GEL8235_Cla
1.0 HChSE 2 1.0 nierung
oN
e} ? + 1 SH
_ E o & A . , . , GEL8235 MotionController GEL8235 MotionController
o o g S S HIV’I HIV’I NI NI ZI ZI Anschluss RxD RxD Tx0 Tx0 GNDC Rx+ Tx+ Rx- Tx- n 2 Anschluss (unten]
o > ! | xwo o o o o o Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 2) Serielle Schnittstelle
s 7 % 0% % gz 2 o2 o2 ¢ Rl B2 §3 BY 45 @6 47 w8 @9
© + + W} U HO HO = = = = SH
Ezég 435\/ éZQ\/éE é/[ éﬂ é/ﬂ éB é/B éN é/N
- - SH
1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber BEL8235_E3 ?10 t1‘T’1 \TJZ \?3 \qu \TJ ‘.\’s \"/7 \"/ \"/ ‘ BEL8235_C1b
Achse 3 Termi-
. = . A RxD  RxD  TxD  TxD GNDC  Rx+  Tx+ Rx-  Tx- ”‘EDrN“"Q
K o 5 A . , . , GEL8235 MotionController GEL8235 MotionController
w o g 4 R LY ~ = = Anschluss Anschluss (oben)
o 2 =z < S ESE8 X = = = Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 3) e Serielle Schnittstelle
= 15} ~ ] O zZwo zZ@© = = = = SH
© + + ] ] Qo Lo — — — —
E3é>@£ $5V éZ‘#Vé)C é/[ éﬂ é/ﬂ é é/B éN é/N
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8235 Typ: GEL 8235 =GEL8235
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8235 +
Gepr. 25.05. 2004 +MUER
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ fo fl %z %3 ﬁw %5
GND 11.0 I1.1 1.2 1.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 1/3 GEL 8235
GEL8235_T11

GEL8235 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 1/3

-A1
10 IZT%@ %0 %1 %z %3 %u %5 %a %7
GN 12.0 12.1 12.2 I2.3 I2. 4 I12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 2/3 GEL 8235
GEL8235_1I2
GEL8235 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 2/3
-A1
1.0 13%@ %O %1 fz %3 %q %5 %6 $7
GND I13.0 I3.1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I13.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 3/3 GEL 8235
GEL8235_1I3
GEL8235 MotionController
Anschluss
Digitale Eingange 3/3
2
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8235 Typ: GEL 8235 =GEL8235
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8235
Gepr. 25.05. 2004 +MUER " r *
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0 1 2 4 6 39
-A1
1.0 16%1— %1», 59
REL. 1- REL. 1+ ALleal o
/6.0 . . /6.0
Analoge Eingange
0...10V / 0...20mA GEL 8235
GEL8235_16
GEL8235 MotionController
Anschluss
Analoger Eingang 0...10V / 0...20mA
3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionController GEL 8235 Typ: GEL 8235 =GEL8235
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8235
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1 2 3 4 5 6 7 8 9
_f”(') Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8235
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10- Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8235_01
GEL8235 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
A1 Analoge Ausgange (Achse 2) Digitale Ausgange (Achse 2) GEL 8235
1.0
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q20- Q20+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Qz. 4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8235_Q2
GEL8235 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 2)
_f”(') Analoge Ausgange (Achse 3) Digitale Ausgange (Achse 3) GEL 8235
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
l l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA l 500mA l 500mA
Q30® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8235_0Q3
GEL8235 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8235 Typ: GEL 8235 =GEL8235
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8235 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
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GEL 8235
GEL8235 GEL8235 MotionController
Digitale/Analoge Ausgange
5 SPS-Ubersicht
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8235 Typ: GEL 8235 =GEL8235
Bearb. |[GLU
senr 125,05 2004 +BAUER Art. -Nr.: GEL8235 +
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GEL8235

GEL8235 MotionController
Schaltschrankaufbau

6 =GEL8236/1

Datum |25 05. 2004 ( LENORD MotionController GEL 8235 Typ: GEL 8235 =GEL8235

Bearb. |GLU +BAUER Art. -Nr.: GEL8235 +

Gepr. 25.05. 2004

finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL8235 Seite /7 von 7
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GEL8236

GEL8236
MotionController

Makro Ubersicht

=GEL8235/7
Datum [25.05.2004 ( LENORD MotionController GEL 8236 Typ: GEL 8236 -GEL8236
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8236
Gepr. 25.05. 2004 +MUER r r +
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8236 Seite 1 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 GEL8236_V -A1 CAN-B GELB8236_C2
1.0 vég J)@,B éus J)UE - 1.0 -bus Terminierung _C2a
= =4 7 4 £z
U U H H ~ ~ S S
(=] (=] (=] = = = = N
2o 2 z zZga GEL8236 MotionController s &3 I T % GEL8236 MotionController
©—- o NN~ Anschluss Versorgung 24vDC é) é) é) é) é) Anschluss (unten)
Versorgung L20CL O1+ O1- 02+ ©Z- L2 CAN-Bus
‘1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8236_E1 _flo czé>@r é; é) é>z é>z Terminierung GEL8236_C2b
. . 1+ 1- + - N
Achse 1 r 4 = 4 z z
1 1 1 1 —Y
- 5 + 1 o pay pay s s N
2 o X A . , . , GEL8236 MotionController = o o o o GEL8236 MotionController
m o = 9 L T ~ z z Anschluss @ - - - - Anschluss (oben)
- 2 S i J Ep e x x x « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 1) CAN-Bus 102 CAN-Bus
= n ~N — — =z o =z o = = = =
(=] + + (=] (=] HOo HO — — — —
Elé)@f J)5V J)ZL-WJ?'C J)/C J)FI J)/FI J) J)/B J)N J)/N
-A1 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8236_E2 -fA1 Termi- GEL8236_Cla
1.0 HChSE 2 1.0 nierung
oN
e} ? + 1 SH
_ E o & A . , . , GEL8236 MotionController GEL8236 MotionController
o o g S S F‘IV’I F‘IV’I NI NI zl zl Anschluss RxD RxD Tx0 Tx0 GNDC Rx+ Tx+ Rx- Tx- n 2 Anschluss (unten]
o > ! | xwo o o o o o Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 2) Serielle Schnittstelle
s 7 % 0% % gz 2 o2 o2 ¢ Rl B2 §3 BY 45 @6 47 w8 @9
© + + W} U HO HO = = = = SH
EZJ)& 435\/ ézuvét é/[ éﬂ é/ﬂ éB é/B éN é/N
- - SH
1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8236_E3 ?10 t1‘T’1 \TJZ \?3 \qu \TJ ‘.\’s \"/7 \"/ \"/ ' GEL8236_C1b
Achse 3 Termi-
. = . A RxD  RxD  TxD  TxD GNDC  Rx+  Tx+ Rx-  Tx- ”‘EDrN“"Q
; o ; A . , . , GEL8236 MotionController GEL8236 MotionController
m o = v R T ~ z z Anschluss Anschluss (oben)
- S = < S TR xo o « « « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 3) 12 Serielle Schnittstelle
= 15} ~ ] O zZwo zZ@© = = = = SH
© + + ] ] Qo Lo — — — —
E3é>@f $5V éZ‘#Vé)C é/[ éﬂ é/ﬂ é é/B éN é/N
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8236 Typ: GEL 8236 =GEL8236
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8236 +
Gepr. 25.05. 2004 +MUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8236_n Seite 2 von 7




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ fo fl %z %3 ﬁw %5
GND 11.0 I1.1 1.2 1.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 1/4 GEL 8236
GEL8236_T11

1.0 13%@

GEL8236 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 1/4

-0 IZ%@ %0
2
6

I r )

%7

GN 12.0 12.1 12.2 12.3 12. 4 12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 2/4 GEL 8236
GEL8236_12

GEL8236 MotionController
Anschluss
Digitale Eingédnge 2/4

ow o
o

GND
/6.0

i i )

T%

I13.0 1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I13.7
/6.0 0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 3/4 GEL 8236
GEL8236_1I3
GEL8236 MotionController
Anschluss
Digitale Eingange 3/4
-A1
1.0 IQ%KQ %O %1 %Z 3 4 %5 fﬁ 7
GND I14.0 4.1 14.2 I4.3 I4. 4 I4.5 I4.6 I4.7
/6.0 /6.0 6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 4/4 GEL 8236
GEL8236_I4
GEL8236 MotionController
Anschluss
Digitale Eingange 4/4
2 4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8236 Typ: GEL 8236 =GEL8236
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8236
Gepr. 25.05. 2004 +MUER " r *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8236_n Seite 3 von 7




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 _
1.0 16%1— %1+ %2— %2+ %3_ %3+ § G
RE1. 1- REL. 1+ RE1. 2- RE1. 2+ AEL. 3- AEL. 3+ Al o
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 A2 o
. . 30 d o
Analoge Eingange 0...10V / 0...20mA GEL 8236
GEL8236_16
GEL8236 MotionController
Anschluss
Analoge Eingange 0...10V / 0...20mA
A1
1.0 15%@ ﬁﬂ-u %@ %5+ %@ %6+ %@ %7+
AEL. Y- AEL. Y+ AE1. 5- AEL. 5+ AEL. 6- AEL. B+ AEL. 7- AEL. 7+
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Analoge Eingange PT100 GEL 8236
GEL8236_1I5
GEL8236 MotionController
Anschluss
Analoge Eingdnge PT100
3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionController GEL 8236 Typ: GEL 8236 =GEL8236
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8236
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8236_n Seite 4 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
_f”(') Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8236
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10- Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8236_0Q1
GEL8236 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
A1 Analoge Ausgange (Achse 2) Digitale Ausgange (Achse 2) GEL 8236
1.0
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q20- Q20+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Qz. 4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8236_Q2
GEL8236 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 2)
_f”(') Analoge Ausgange (Achse 3) Digitale Ausgange (Achse 3) GEL 8236
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
l l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA l 500mA l 500mA
Q30® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8236_0Q3
GEL8236 MotionController
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8236 Typ: GEL 8236 =GEL8236
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8236 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8236_n Seite 5 von 7
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o 15:5+
S o, RAEL 5+0— /4.4
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o REL7-O— 7 /47
REL. 7+0—""" /y. 8
Q @
%5 REL. 170%: 1’ /4.1
2. REL1wo— o T /2
§o AEL2-0— 2’ /4.3
oS AEL 200— 7T /4y
SS9 REL.3-0—" 77 /4.5 €3LENORD+BAUER
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o GEL 8236
GEL8236 GEL8236 MotionController
Digitale/Analoge Ausgange
5 SPS-Ubersicht
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionController GEL 8236 Typ: GEL 8236 =GEL8236
Bearb. [GLY +BAUER Art. -Nr.: GEL8236 +
Gepr. [25.05.2004
finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL8236 Seite 6 von 7




GEL8236_1

GEL8236 MotionController
Schaltschrankaufbau

6 =GEL8240/1

Datum |25 05. 2004 ( LENORD MotionController GEL 8236 Typ: GEL 8236 =GEL8236

Bearb. |GLU +BAUER Art. -Nr.: GEL8236 +

Gepr. 25.05. 2004

finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL8236_n Seite /7 von 7
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GEL8240
MotionPLC
Makro Ubersicht

=GEL8236/7
Datum |25.05.2004 ( LENORD MotionPLC GEL 8240 Typ: GEL 8240 —GEL8240
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8240
Gepr. |25.05.2004 +BAUER r r n
derung Dat N Nor PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8240 Seite 1 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 GEL8240_V -A1 CAN-B GEL8240_C2
1.0 vég J)@,B éus J)UE - 1.0 -bus Terminierung _C2a
5 4005 2 -
o o — — ~ ~ v u
(=] (=] o = = = = N
2o 2 z zZga GEL82Y0 MotionPLC s &3 I T % GEL824Y40 MotionPLC
©—- o NN~ Anschluss Versorgung 24vDC é) é) é) é) é) Anschluss (unten)
Versorgung C20€ ©1+ O1- ©2+ O2- T2 CAN-Bus
‘1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8240O_E1 _flo czé>@r é; é) é>z é>z Terminierung GEL8240_C2b
. . 1+ 1- + - N
Achse 1 r 4 T 2 gz
1 1 1 1 —Y
- 5 + 1 o pay pay s s oN
ERE= + N N GEL8240 MotionPLC s Z Z Z Z BEL8240 MotionPLC
—_ o = = + [%] + 1 + 1 o U ) U U
w o g 3 3 —'IV’I —'IV’I N| N| ZI ZI Anschluss Anschluss (oben)
- 2 S i J Ep e x x x « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 1) CAN-Bus 102 CAN-Bus
= n ~N — — =z o =z o = = = =
(=] + + (=] (=] L= L= — - - -
E1$@£ J>5v JDzqu)c JD/C JDH JD/H b JD/B JDN JD/N
-A1 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL82Y0_E2 -AL Termi- GEL8240_Cla
10 HChSE 2 10 nierung
ON
- ? + 1 SH
_ E o & A . , . , GEL8240 MotionPLC GEL8240 MotionPLC
w 5 g S S HIV’I HIV’I NI NI ZI ZI Anschluss RxD RxD Tx0 Tx0 GNDC Rx+ Tx+ Rx- Tx- n 2 Anschluss (unten]
o > ! | xm o o o o o Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 2) Serielle Schnittstelle
s 2 % 0% % gmgw o2 o2 ogog 1R B2 3 Y S B6 F7 Be RO
(=] + + (=] (=] L= L= — - - - SH
Ezég J>5v ézuvét é/t éﬂ é/ﬂ éB é/s éN é/N
- - SH
1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL82Y40_E3 ?10 t1‘T’1 \TJZ \?3 \qu \TJ ‘.\’s \"/7 \"/ \"/ ' GEL8240_C1b
Achse 3 Termi-
. = . A RxD  RxD  TxD  TxD GNDC Rx+  Tx+ Rx-  Tx- ”‘EDrN“"Q
s © + N N GEL8240 MotionPLC BEL8240 MotionPLC
—_ o — — + wn %] + 1 + 1
w o g 4 R LY ~ = = Anschluss Anschluss (oben)
o 2 =z < S ESE8 X = = = Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 3) e Serielle Schnittstelle
= ) ~ = = Zo Z© = = = = SH
© + + ] ] HO HO = = = —
E3é>@£ é>5v ézuvéc é/c éﬂ é/ﬂ é é/B éN é/N
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8240 Typ: GEL 8240 =GEL82Y40
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8240 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8240_n Seite 2 von 7




0 1 2 3 4 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ fo fl %z %3 %5
GND 11.0 I1.1 1.2 1.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange GEL 8240
GEL8240_T1

GEL8240 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingédnge 1/3

-A1
1.0 IZ%@ %0 %1 %2 %3 %6 %7
GN 12.0 12.1 12.2 12.3 12. 4 12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange GEL 8240
GEL8240_I2
GEL8240 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingange 2/3
-A1
1.0 13%@ %o %1 %Z %3 fﬁ $7
GND I13.0 I3.1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I13.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange GEL 8240
GEL8240_1I3
GEL8240 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingénge 3/3
2
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8240 Typ: GEL 8240 =GEL82Y40
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8240
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8240_n Seite 3 von 7




0 1 2 4 6 9
-A1
1. 16%1— %1», 59
REL. 1- REL. 1+ ALleal o
/6.0 ) . /6.0
Analoge Eingange
0...10V / 0...20mA GEL 8240
GEL824Y0_I6
GEL824Y0 MotionPLC
Anschluss
Analoger Eingang 0...10V / 0...20mA
3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8240 Typ: GEL 8240 =GEL82Y40
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8240
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8240_n Seite 4 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
_F% Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8240
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10 Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
i l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8240_Q1
GEL8240 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
P% Analoge Ausgange (Achse 2) Digitale Ausgange (Achse 2) GEL 8240
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q20- Q20+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Qz. 4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8240_Q2
GEL8240 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 2)
_F% Analoge Ausgange (Achse 3) Digitale Ausgange (Achse 3) GEL 8240
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
i i ov i +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q30® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8240_0Q3
GEL8240 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8240 Typ: GEL 8240 =GEL82Y40
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8240 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8240_n Seite 5 von 7




0 1 2 3 4 5 3
-A1
1.0
GNDO—ﬁiO@ /3.1 o002 © 5
© o 1100, /31 5 2 a1: 0
oo 11100 /3.2 28 at0-0— " /5.1
hotiid 11.20—=" /3.3 T @ 010+0—" /5.2
25 11 30—33 /3.4 &« 01, 2
I1.40—" " /3.5 24vDCINO— =" 0 /5.3
I1. 50— /3.6 &gy en 01.00- 0 /5.4
o5 30mA 01.10—" /5.5
oNDo—2 € s34 59 som g1 2007 /5.6
1200229 434 22 seomr 3020 5
12.1022°Y 43, soomn 1. 40327 /5.8
5% 12.20%%% 3.3
o 12302273 43y
25 1240224 35
e 12.5022°3 /3.5 oNpo—22 % 5 4
12 50—3?? /3.7 s 2 02: 0
12.70 /3.8 2 020-0- =" /5.1
3.0 TEU' “ 020+0— /5.2
BNDO— /3.1 g
130022 /3.1 _
o 13 10—2;; /3.2 zuvncmo%;;; /5.3
w2 I3.20— "0 /3.3 &g o 02.00- S /5.4
holiid 13.30—' /3.4 B S s Q2.10— /5.5
- 13 40—13: 435 2 2 300 Q2. zoizj 5 /5.6
e 13. 50225 3.6 4 & soomn 0230228 457
13 ﬁo—izjs /3.7 soomn 02. 40227 5.8
13. 70— /3.8
£ —_— oNoo22 € /50
WG REL1-0— T /N1 5o 030
5> RAEL.1+0—" /4.2 2 030-0—' 1 /5.1
E’S Tg' 2 030+0—"" /5.2
© . o T
<o
zuvntho—Ezji /5.3
&g en 03.00- =0 /5.4
o5 30mA 03.10— /5.5
29 som 03200332 /5.6
22 soomr03.30-2°° 5.7
soonn 03, 40337 /5.8
€3 ENORD+BAUER
GEL 8240
GELB2Y40_1 BEL8240 MotionPLC
Digitale/Analoge Ausgange
5 SPS-Ubersicht
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8240 Typ: GEL 8240 =GEL82Y40
Bearb. |[GLU
senr 125,05 2004 +BAUER Art. -Nr.: GEL8240 +
finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL8240_n Seite 6 von 7
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GEL8240 MotionPLC

GEL8240 MotionPLC

Schaltschrankaufbau Montageausschnitt
6 =GEL8241/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8240 Typ: GEL 8240 =GEL82Y40
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8240
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
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GEL8241

GEL8241
MotionPLC
Makro Ubersicht

=GEL8240/7
Datum |25.05.2004 ( LENORD MotionPLC GEL 8241 Typ: GEL 82u1 —GEL82U1
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8241
Gepr. |25.05.2004 +BAUER r r n
derung Dat N Nor PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8241 Seite 1 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 GEL8241_V -A1 CAN-B GEL8241_C2
1.0 vég J)@,B éus J)UE - 1.0 -bus Terminierung _C2a
5 4005 2 -
o o — — ~ ~ v u
(=] (=] o = = = = N
2o 2 z zZga BEL82Y1 MotionPLC s &3 I T % BEL824Y1 MotionPLC
©—- o NN~ Anschluss Versorgung 24vDC é) é) é) é) é) Anschluss (unten)
Versorgung C20€ ©1+ O1- ©2+ O2- T2 CAN-Bus
‘1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8241_E1 _flo czé>@r é; é) é>z é>z Terminierung GEL8241_C2b
. . 1+ 1- + - N
Achse 1 r 4 T 2 gz
1 1 1 1 —Y
- 5 + 1 o pay pay s s oN
ERE= + N N BEL8241 MotionPLC s Z Z Z Z BEL8241 MotionPLC
—_ o = = + [%] + 1 + 1 o U ) U U
w o g 3 3 —'IV’I —'IV’I N| N| ZI ZI Anschluss Anschluss (oben)
- 2 S i J Ep e x x x « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 1) CAN-Bus 102 CAN-Bus
= n ~N — — =z o =z o = = = =
(=] + + (=] (=] L= L= — - - -
E1$@£ J>5v JDzqu)c JD/C JDH JD/H b JD/B JDN JD/N
-A1 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL82Y1_E2 -AL Termi- GEL82Y1_Cla
10 HChSE 2 10 nierung
ON
- ? + 1 SH
_ E o & A . , . , GEL8241 MotionPLC GEL8241 MotionPLC
w 5 g S S HIV’I HIV’I NI NI ZI ZI Anschluss RxD RxD Tx0 Tx0 GNDC Rx+ Tx+ Rx- Tx- n 2 Anschluss (unten]
o > ! | xm o o o o o Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 2) Serielle Schnittstelle
s 2 % 0% % gmgw o2 o2 ogog 1R B2 3 Y S B6 F7 Be RO
(=] + + (=] (=] L= L= — - - - SH
Ezég J>5v ézuvét é/t éﬂ é/ﬂ éB é/s éN é/N
- - SH
1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL82Y1_E3 ?10 t1‘T’1 \TJZ \?3 \qu \TJ ‘.\’s \"/7 \"/ \"/ ' GEL8241_C1b
Achse 3 Termi-
. = . A RxD  RxD  TxD  TxD GNDC Rx+  Tx+ Rx-  Tx- ”‘EDrN“"Q
s © + N N BEL8241 MotionPLC BEL8241 MotionPLC
—_ o — — + wn %] + 1 + 1
w o g 4 R LY ~ = = Anschluss Anschluss (oben)
o 2 =z < S ESE8 X = = = Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 3) e Serielle Schnittstelle
= ) ~ = = Zo Z© = = = = SH
© + + ] ] HO HO = = = —
E3é>@£ é>5v ézuvéc é/c éﬂ é/ﬂ é é/B éN é/N
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8241 Typ: GEL 8241 =GEL8241
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL82Y41 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y1_n Seite 2 von 7




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ %0 %1 %z %3 %u %5
GND I1.0 I1.1 I1.2 11.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 1/4 GEL 8241
GEL8241_TI1
BEL8241 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingange 1/4
-A1
1.0 IZT%@ %0 %1 Tz % %u %5 %6 %7
GN 12.0 12.1 12.2 12.3 12. 4 12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 2/4 GEL 8241

GEL8241_12

GEL8241 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingédnge 2/4

Iaf@ %o %1 fz fa %u %5 %6 %7
GND I13.0 I3.1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I3.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 3/4 GEL 8241
GEL8241_1I3
GEL8241 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingénge 3/4
qu@ %o %1 %z 3 y %5 fﬁ 7
GND I4.0 I4.1 I14.2 I4.3 I4. 4 I4.5 I4.6 I4.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 4/4 GEL 8241
GEL8241_TIY

GEL8241 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingange 4/4

2
Dotun 75.09. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8241 Typ: GEL 8241 CoELs201
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL82Y1
Gepr. 25.05. 2004 +MUER r r +
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y1_n Seite 3 von 7




0 1 2 3 4 5 6 7 8 39
-A1 .
1.0 16%1— %1+ %z- %2+ %3- %3+ ° H
RE1. 1- REL. 1+ RE1. 2- RE1. 2+ AEL. 3- AEL. 3+ Al o
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 A2 o
. . 30 d o
Analoge Eingange 0...10V / 0...20mA GEL 8241
GEL8241_16
GEL824Y1 MotionPLC
Anschluss
Analoge Eing&dnge 0...10V / 0...20mA
A1
1.0 15%@ ﬁﬂ-u %@ %5+ %@ %6+ %@ %7+
AEL. Y- AEL. Y+ AE1. 5- AE1. 5+ AEL. 6- AEL. 6+ AEL. 7- AEL. 7+
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Analoge Eingange PT100 GEL 8241
GEL82Y1_1I5
BEL824Y1 MotionPLC
Anschluss
Analoge Eingdnge PT100
3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8241 Typ: GEL 8241 =GEL8241
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL82Y41
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y1_n Seite 4 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
_F% Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8241
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10 Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
i l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8241_Q1
GEL8241 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
P% Analoge Ausgange (Achse 2) Digitale Ausgange (Achse 2) GEL 8241
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q20- Q20+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Qz. 4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8241_Q2
BEL8241 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 2)
_F% Analoge Ausgange (Achse 3) Digitale Ausgange (Achse 3) GEL 8241
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
i i ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q30® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8241_0Q3
GEL8241 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8241 Typ: GEL 8241 =GEL8241
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL82Y41 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y1_n Seite 5 von 7




0 1 2 3 4 5 9
-A1
1.0
I1: @ Q1: @
sNDO—T 7 /3.1 GNDO— /5.1
I1.00—"~ /3.1 Lo
o o . Lo} .
= o 1110221 5, o5 a10-021: 0 5y
®c I1:2 So 01: 1
5o 112077 /3.3 e 010+0—> /5.2
25 I11.30—" /3.4 €<
o w I1:4 Q1: 2
140" /3.5 24voCINO— =0 /5.3
I1.50—"" /3.6 &g 0w 01.00- S0 /5.4
o5 30mA 01.10—" /5.5
12: © o Q1:5
sNDO— " T /3.1 § g som 0L.20— "2 /5.6
I12.00—" " /3.1 S & somAQ1.30— _ /5.7
12:1 01: 7
o o 12.10- "> /3.2 500mA Q1. 4O—— /5.8
- o 12.20—°"0 /3.3
el 12.30=5"> /3.4
- O .
35 12 uo%': /3.5 0 ©
o w N N
12.50— /3.6 GNDO— /5.1
12 ﬁo%j? /3.7 S o 00
12.70—"" /3.8 2% 020-0— " /5.1
3 :
i 02040—* /5.2
] 2
GNDO%;0 /3.1 £
13.00- " /3.1 .
13.10—— _ /3.2 24VDCINO— " © /5.3
© o 13:2 02: 3
— o 13.20— /3.3 © @ 30mA Q2. 00— /5.4
© 5 I3:3 =2 Q2: 4
i) 13.30— "0 /3.4 S5 0 02.10- 20 /5.5
- 13 40—13: . /3.5 ‘o2 somm Q2. onzj VAR
e 13.50—"> /3.6 8 & soomn02.30—% 0 /5.7
13.6022°% 3.7 soomn 0z 40827 5 g
137027 38 - -
I4: @
BNDO—— /3.1
I4: 0 Q3: @
14000 /3.1 GNDO— /5.1
o o 14.10—"_ /3.2 ) ,
- o 1y zo—ﬁji /3.3 25 uaofoiajg /5.1
hotitid 14 3oﬁjq /3.4 T @ 030+0— /5.2
25 L4 40— "0 /3.5 &«
e I4. 50— /3.6 052
14.60— 7 /3.7 24v0CINO— =0 /5.3
4. 70—"" /3.8 &g 0w 03.00- =0 /5.4
o5 30mA 03.10— /5.5
15: ® e 03: 5
REL. 4-O—2" " /4.1 G % 0w 03.20- "0 /5.6
S AEL.4+0—" " /4.2 S & sooma03.30— _ /5.7
— 15: @ Q3:7
o~ RAEL 5-0— /4.3 500mA 3. 4O—— /5.8
& o 15: 5+
S, REL.5+0— /4.4
— o 16: ©
P2 RELE-O— . /4.5
TG REL. 6+0—— /4.6
c 16: ©
ooREL7-0— 2 /47
RE1.7+0—""" /u. 8
Q @
%5 HE1.170—§E:17 /4.1
2. REL1wo— o T /2
§o AEL2-0— 2’ /4.3
oS AEL 200 3* /4.4
o O N -
SS9 REL.3-0—" 77 /4.5 €3LENORD+BAUER
° - RE1. 3+O0— /4.6
o GEL 8241
BEL8241_1 GEL8241 MotionPLC
Digitale/Analoge Ausgange
5 SPS-Ubersicht
Datum [25.05.2004 . . _
ot Tors LENggRD MotionPLC GEL 8241 ;:i - EEthiil ;GELSZ‘H_
Gepr. [25.05.2004 +BA ) B
finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL8241_n Seite 6 von 7
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GEL8241 MotionPLC

GEL8241 MotionPLC

Schaltschrankaufbau Montageausschnitt
6 =GEL8245/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8241 Typ: GEL 8241 =GEL8241
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL82Y41
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL8241_n Seite /7 von 7
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GEL8245

GEL8245
MotionPLC
Makro Ubersicht

=GEL8241/7
Datum |25.05.2004 ( LENORD MotionPLC GEL 8245 Typ: GEL 82u5 —GEL82U5
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8245
Gepr. 25.05. 2004 +MUER r r +
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8245 Seite 1 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 39
-A1 GEL8245_V -A1 CAN-B BEL8245_C2
1.0 vég J)@,B éus J)UE - 1.0 -bus Terminierung _C2a
5 4005 2 -
[ 4 4 N o 58
(=] (=] o = = = = N
2o 2 z zZga BEL82Y5 MotionPLC s &3 I T % BEL82Y5 MotionPLC
©—- o NN~ Anschluss Versorgung 24vDC é) é) é) é) é) Anschluss (unten)
Versorgung C20€ ©1+ O1- ©2+ O2- T2 CAN-Bus
‘1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8245_E1 _flo czé>@r é; é) é>z é>z Terminierung GEL8245_C2b
. . 1+ 1- + - N
Achse 1 r 4 T 2 gz
| \ | | 58
- 5 + 1 o pay pay s s oN
ERE= + N N BEL8245 MotionPLC s Z Z Z Z BEL8245 MotionPLC
—_ o = = + [%] + 1 + 1 (&) (=) (=) o o
w B g 3 3 —llt/’l v«lml NI NI zI zI Anschluss Anschluss (oben)
- 2 S i J Ep e x x x « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 1) CAN-Bus 102 CAN-Bus
= n ~N — — =z o =z o = = = =
(=] + + (=] (=] L= L= - - - -
El$@£ J)sv J)zuv&c J)/c JDH JD/H b JD/B JDN JD/N
-A1 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL82Y5_E2 -AL Termi- GEL8245_Cla
10 HChSE 2 10 nierung
ON
- ? + 1 SH
- R R T ) . ) GEL8245 MotionPLC GEL8245 MotionPLC
o o g S S “'IV’I “'IV’I NI NI ZI ZI Anschluss RxD RxD Tx0 Tx0 GNDC Rx+ Tx+ Rx- Tx- n 2 Anschluss (unten]
o > ! | xm o o o o o Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 2) Serielle Schnittstelle
s 2 % 0% % gmgw o2 o2 ogog 1R B2 3 Y S B6 F7 Be RO
o + + ) ) HO HO = = = — SH
Ezég J>5v ézuvét é/t éﬂ é/ﬂ éB é/s éN é/N
- - SH
1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL82Y45_E3 ?10 t1‘T’1 \TJZ \?3 \qu \TJ ‘.\’s \"/7 \"/ \"/ ' GEL8245_C1b
Achse 3 Termi-
. = . A RxD  RxD  TxD  TxD GNDC Rx+  Tx+ Rx-  Tx- ”‘EDrN“"Q
s © + N N BEL8245 MotionPLC BEL8245 MotionPLC
— o — — +un () + 1 + 1
W o = v R T ~ z z Anschluss Anschluss (oben)
- S = < S o xe « « « « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 3) 12 Serielle Schnittstelle
= ) ~ = = Zo Z© = = = = SH
© + + ] ] HO HO = = = —
E3é>@£ é)sv é)zuvéc é)/c éﬂ é/ﬂ é) é/B éN é/N
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8245 Typ: GEL 8245 =GEL82Y45
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8245 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y5_n Seite 2 von 7




0 1 2 3 4 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ fo fl %z %3 %5
GND 11.0 I1.1 1.2 1.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange GEL 8245
GEL8245_T1

GEL8245 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingédnge 1/3

-A1
1.0 IZ%@ %0 %1 %2 %3 %6 %7
GN 12.0 12.1 12.2 12.3 12. 4 12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange GEL 8245
GEL8245_1I2
BEL8245 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingange 2/3
-A1
1.0 13%@ %o %1 %Z %3 fﬁ $7
GND I13.0 I3.1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I13.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange GEL 8245
GEL8245_1I3
GEL8245 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingénge 3/3
2
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8245 Typ: GEL 8245 =GEL82Y45
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8245
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y5_n Seite 3 von 7




0 1 2 4 6 9
-A1
1. 16%1— %1», 59
REL. 1- REL. 1+ ALleal o
/6.0 ) . /6.0
Analoge Eingange
0...10V / 0...20mA GEL 8245
GEL8245_16
GEL8245 MotionPLC
Anschluss
Analoger Eingang 0...10V / 0...20mA
3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8245 Typ: GEL 8245 =GEL82Y45
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8245
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y5_n Seite 4 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 39
-A1 Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8245
1.0
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10 Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
i l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10@ 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8245_Q1
GEL8245 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
naloge Ausgange chse igitale Ausgange chse
A1 Anal A (Achse 2) Digitale A (Achse 2) GEL 8245
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND 020- 020+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 02. 3 Q2.4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8245_0Q2
BEL8245 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 2)
- naloge Ausgange chse igitale Ausgange chse
Al Anal A (Achse 3) Digitale A (Achse 3) GEL 8245
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
i l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
a30®@ 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8245_0Q3
GEL82Y45 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8245 Typ: GEL 8245 =GEL82Y45
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8245 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y5_n Seite 5 von 7




0 1 2 3 4 5 3
-A1
1.0
GNDO—ﬁiO@ /3.1 o002 © 5
© o 1100, /31 5 2 a1: 0
oo 11100 /3.2 28 at0-0— " /5.1
hotiid 11.20—=" /3.3 T @ 010+0—" /5.2
25 11 30—33 /3.4 &« 01, 2
I1.40—" " /3.5 24vDCINO— =" 0 /5.3
I1. 50— /3.6 &gy en 01.00- 0 /5.4
o5 30mA 01.10—" /5.5
oNDo—2 € s34 59 som g1 2007 /5.6
1200229 434 22 seomr 3020 5
12.1022°Y 43, soomn 1. 40327 /5.8
5% 12.20%%% 3.3
o 12302273 43y
25 1240224 35
e 12.5022°3 /3.5 oNpo—22 % 5 4
12 50—3?? /3.7 s 2 02: 0
12.70 /3.8 2 020-0- =" /5.1
3.0 TEU' “ 020+0— /5.2
BNDO— /3.1 g
130022 /3.1 _
o 13 10—2;; /3.2 zuvncmo%;;; /5.3
w2 I3.20— "0 /3.3 &g o 02.00- S /5.4
holiid 13.30—' /3.4 B S s Q2.10— /5.5
- 13 40—13: 435 2 2 300 Q2. zoizj 5 /5.6
e 13. 50225 3.6 4 & soomn 0230228 457
13 ﬁo—izjs /3.7 soomn 02. 40227 5.8
13. 70— /3.8
£ —_— oNoo22 € /50
WG REL1-0— T /N1 5o 030
5> RAEL.1+0—" /4.2 2 030-0—' 1 /5.1
E’S Tg' 2 030+0—"" /5.2
© . o T
<o
zuvntho—Ezji /5.3
&g en 03.00- =0 /5.4
o5 30mA 03.10— /5.5
29 som 03200332 /5.6
22 soomr03.30-2°° 5.7
soonn 03, 40337 /5.8
€3 ENORD+BAUER
GEL 8245
BELB2Y5 BEL82Y45 MotionPLC
Digitale/Analoge Ausgange
5 SPS-Ubersicht
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8245 Typ: GEL 8245 =GEL82Y45
Bearb. |[GLU
senr 125,05 2004 +BAUER Art. -Nr.: GEL8245 +
finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL8245 Seite 6 von 7




GEL8245

GEL8245 MotionPLC
Schaltschrankaufbau

6 =GEL8246/1

Datum |25.05. 2004 LENORD MotionPLC GEL 82u5 Typ: GEL 8245 =GEL8245
Bearb. [GLU +BAUER Art. -Nr.: GEL8245 +

Gepr. 25.05. 2004

finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL8245 Seite /7 von 7
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GEL8246

GEL8246
MotionPLC
Makro Ubersicht

=GEL8245/7
Datum |25.05.2004 ( LENORD MotionPLC GEL 8246 Typ: GEL 82U6 —GEL82UG
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8246
Gepr. 25.05. 2004 +MUER r r +
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL8246 Seite 1 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1 GEL8246_V -A1 CAN-B GEL8246_C2
1.0 vég J)@,B éus J)UE - 1.0 -bus Terminierung _C2a
5 4005 2 -
o o — — ~ ~ v u
(=] (=] o = = = = N
2o 2 z zZga GEL824Y6 MotionPLC s &3 I T % GEL824Y6 MotionPLC
©—- o NN~ Anschluss Versorgung 24vDC é) é) é) é) é) Anschluss (unten)
Versorgung C20€ ©1+ O1- ©2+ O2- T2 CAN-Bus
‘1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8246_E1 _flo czé>@r é; é) é>z é>z Terminierung GEL8246_C2b
. . 1+ 1- + - N
Achse 1 r 4 T 2 gz
1 1 1 1 —Y
- 5 + 1 o pay pay s s oN
ERE= + N N GEL8246 MotionPLC s Z Z Z Z GEL8246 MotionPLC
—_ o = = + [%] + 1 + 1 o U ) U U
w o g 3 3 —'IV’I —'IV’I N| N| ZI ZI Anschluss Anschluss (oben)
- 2 S i J Ep e x x x « Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 1) CAN-Bus 102 CAN-Bus
= n ~N — — =z o =z o = = = =
(=] + + (=] (=] L= L= — - - -
E1$@£ J>5v JDzqu)c JD/C JDH JD/H b JD/B JDN JD/N
-A1 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL82Y6_E2 -AL Termi- GEL82Y6_Cla
10 HChSE 2 10 nierung
ON
- ? + 1 SH
_ E o & A . , . , GEL8246 MotionPLC GEL8246 MotionPLC
w 5 g S S HIV’I HIV’I NI NI ZI ZI Anschluss RxD RxD Tx0 Tx0 GNDC Rx+ Tx+ Rx- Tx- n 2 Anschluss (unten]
o > ! | xm o o o o o Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 2) Serielle Schnittstelle
s 2 % 0% % gmgw o2 o2 ogog 1R B2 3 Y S B6 F7 Be RO
(=] + + (=] (=] L= L= — - - - SH
Ezég J>5v ézuvét é/t éﬂ é/ﬂ éB é/s éN é/N
- - SH
1910 Inkrementalgeber oder SSI-Geber GEL8246_E3 ?10 t1‘T’1 \TJZ \?3 \qu \TJ ‘.\’s \"/7 \"/ \"/ ' GEL8246_C1b
Achse 3 Termi-
. = . A RxD  RxD  TxD  TxD GNDC Rx+  Tx+ Rx-  Tx- ”‘EDrN“"Q
s © + N N GEL8246 MotionPLC BEL8246 MotionPLC
—_ o — — + wn %] + 1 + 1
w o g 4 R LY ~ = = Anschluss Anschluss (oben)
o 2 =z < S ESE8 X = = = Inkrementalgeber/SSI-Geber (Achse 3) e Serielle Schnittstelle
= ) ~ = = Zo Z© = = = = SH
© + + ] ] HO HO = = = —
E3é>@£ é>5v ézuvéc é/c éﬂ é/ﬂ é é/B éN é/N
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8246 Typ: GEL 8246 =GELB2Y6
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8246 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y6_n Seite 2 von 7




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
-A1
1.0 11%@ %0 %1 %z %3 %u %5
GND I1.0 I1.1 I1.2 11.3 I1.4 11.5
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 1/4 GEL 8246
GEL8246_TI1
GEL8246 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingange 1/4
-A1
1.0 IZT%@ %0 %1 Tz % %u %5 %6 %7
GN 12.0 12.1 12.2 12.3 12. 4 12.5 12.6 12.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 2/4 GEL 8246

GEL8246_12

GEL8246 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingédnge 2/4

Iaf@ %o %1 fz fa %u %5 %6 %7
GND I13.0 I3.1 13.2 I3.3 I3.4 I3.5 I3.6 I3.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 3/4 GEL 8246
GEL8246_1I3
GEL8246 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingénge 3/4
qu@ %o %1 %z 3 y %5 fﬁ 7
GND I4.0 I4.1 I14.2 I4.3 I4. 4 I4.5 I4.6 I4.7
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Digitale Eingange 4/4 GEL 8246
GEL8246_TY

GEL8246 MotionPLC
Anschluss
Digitale Eingange 4/4

2
Dotun 75.09. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8246 Typ: GEL 8246 CoELs2u6
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8246
Gepr. 25.05. 2004 +MUER r r +
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y6_n Seite 3 von 7




0 1 2 3 4 5 6 7 8 39
-A1 .
1.0 16%1— %1+ %z- %2+ %3- %3+ ° H
RE1. 1- REL. 1+ RE1. 2- RE1. 2+ AEL. 3- AEL. 3+ Al o
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 A2 o
. . 30 d o
Analoge Eingange 0...10V / 0...20mA GEL 8246
GEL82U6_16
GEL824Y6 MotionPLC
Anschluss
Analoge Eing&dnge 0...10V / 0...20mA
A1
1.0 15%@ ﬁﬂ-u %@ %5+ %@ %6+ %@ %7+
AEL. Y- AEL. Y+ AE1. 5- AE1. 5+ AEL. 6- AEL. 6+ AEL. 7- AEL. 7+
/6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0 /6.0
Analoge Eingange PT100 GEL 8246
GEL82Y6_1I5
GEL824Y6 MotionPLC
Anschluss
Analoge Eingdnge PT100
3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | MotionPLC GEL 8246 Typ: GEL 8246 =GELB2Y6
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8246
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y6_n Seite 4 von 7




1 2 3 4 5 6 7 8 9
_F% Analoge Ausgange (Achse 1) Digitale Ausgange (Achse 1) GEL 8246
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q10 Q10+ 24VDCIN Q1.0 Q1.1 Q1.2 a1.3 Q1.4
i l ov l +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q10® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8246_0Q1
GEL8246 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 1)
P% Analoge Ausgange (Achse 2) Digitale Ausgange (Achse 2) GEL 8246
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q20- Q20+ 24VDCIN Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Qz. 4
ov +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
azo0e@ 0 1 2 3 y 5 6 7
GEL8246_Q2
GEL8246 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgange (Achse 2)
_F% Analoge Ausgange (Achse 3) Digitale Ausgange (Achse 3) GEL 8246
/6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5 /6.5
GND Q30- Q30+ 24VDCIN @3.0 @3. 1 a3. 2 @3. 3 @3. 4
i i ov i +10V i 30mA i 30mA i 30mA i 500mA i 500mA
Q30® 0 1 2 3 4 5 6 7
GEL8246_0Q3
GEL8246 MotionPLC
Anschluss
Digitale/analoge Ausgédnge (Achse 3)
4
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8246 Typ: GEL 8246 =GELB2Y6
Bearb. |GLU
Art. -Nr.: GEL8246 +
Gepr. |25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL824Y6_n Seite 5 von 7




0 1 2 3 4 5 9
-A1
1.0
I1: @ Q1: @
sNDO— /31 GNDO—— /5.1
o o I1 oo—uj1 /3.1 S o 01 0
Qe .10 /3.2 g'g 010-0——" /5.1
hotiid 11 ZOTL 3 /3.3 Tg v 010+0—" /5.2
o5 I1 30—1114 /3.4 = 01: 2
o I1.40—" " /3.5 24vDCINO— =" 0 /5.3
I11.50—"" /3.6 &g 0m 01.00—= /5.4
) S5 3mA Q1.10—" /5.5
12: ® s 01:5
oNDO—°" © /3.1 & 0w Q1.20- 50 /5.6
12.00—" /3.1 S & soonn 01.30—=" " /5.7
. 12107 /3.2 so0mA Q1. 40— " /5.8
<4 12 zo—lzj3 /3.3
He 12.30—-" /3.4
35 1240 /3.5 0 ©
o w N N
12500 /3.6 GNDO— /5.1
12.60—" _ /3.7 Loy
12.70227 3.8 > 5 020-022:0 5y
. . o © - .
S o 02:1
o Y 020+0—= /5.2
sNDo—ng@ /3.1 e
13.00—"_ /3.1
13:1 02:2
- 13.10—-" /3.2 24VDCINO—=" 0 /5.3
— o 13.20—" /3.3 © o 30mA Q2. 00— /5.4
© 5 I3:3 =2 Q2: 4
5 13.30— /3.4 © C 3008 02.10—— /5.5
o2 13:4 ot 02:5
25 13.40—-"_ /3.5 G4 w0 02.20- 500 /5.6
e 13.50— "2 /3.6 8 & soom 0z.30- =7 /5.7
13 50—13: , /3.7 500m8 Q2. 4O— /5.8
13.70—"" /3.8
I4: @
GNDO—— /3.1
140050 3 onoo-2 @ 5y
14:1 ’ ’
I4. 10— /3.2 Lo
o o I4:2 e - Q3: 0
<4 4. 20— 0 /3.3 20 30-0— " /5.1
hotitid 14 3oﬁjq /3.4 T @ 030+0— /5.2
25 L4 40— "0 /3.5 &<
o w N
14, 50— /3.6
4: B
T4 50—1_6 /3.7 ZHVDEINO—Da_Z /5.3
1. 7027 3.8 @ e s0m 03,00%213 /5.4
) S & 30mA @3.10—" /5.5
15: ® s 03: 5
REL. 4-O0——" " /4.1 59 0w 03207 /5.6
S AEL.4+0—" " /4.2 S & sooma03.30— _ /5.7
— 15: @ Q3:7
o~ AELl.5-0— /4.3 500m8 Q3. 4O— /5.8
o 15:5+
S o, RAEL 5+0— /4.4
— o 16: ©
22 RELB-O— O /45
TG REL. 6+0—— /4.6
c 16: ©
o REL7-O— 7 /47
AEL. 7+0— "7 /4.8
Q @
16:1-
%5 RE1. 1-0—2" " /4.1
2. REL1wo— o T /2
o AEL2-0— " /4.3
PN nE1.2+o—16'3 /4.4
o O N -
S5 AEL3-0—2 T /45 €3LENORD+BAUER
© . REL.3+40— /4.6 GEL 8246
a o
GEL82Y46 GEL8246 MotionPLC
Digitale/Analoge Ausgange
5 SPS-Ubersicht
Datum {29.05. 2004 LENORD | MotionPLC GEL 8246 Typ: GEL 8246 =GELB2Y6
Bearb. |[GLU
Art. -Nr.: GEL8246 +
Gepr. [25.05.2004 +BAUER
finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL8246 Seite 6 von 7




GEL8246

GEL8246 MotionPLC
Schaltschrankaufbau

6 =GEL89100/1

Datum |25.05. 2004 LENORD MotionPLC GEL 82Uu6 Typ: GEL 8246 =GEL8246
Bearb. [GLU +BAUER Art. -Nr.: GEL8246 +

Gepr. 25.05. 2004

finderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL8246 Seite /7 von 7




¢)LENORD+BAUER

Ioo@o

GEL 89100

INPUT QuTPUT
O000000O0O0O0O 0000000000

[can ] [ 01 1 00 |
[ccoo09| [00c00000000||[0000000000
-A1
1.0

GEL839100_1

GEL 89100
Basisgerat
CAN REMOTE I/0-Modul
Ubersicht

-A1 GEL89100_2
1.0 leov j&NE %oo %01 %oz %03 %04 %05 %os %07
ov NC 11.0 I1.1 11.2 11.3 I1.4 11.5 11.6 11.7 pEL 89109
/2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 72,0 77,0 77,0 77,0 77,0 Basisgerat
CAN REMOTE I/0-Modul
Digitale Eingange GEL 89100 Digitale Eingdnge
-h1 Digitale Ausgiange GEL 89100 GELB9100_3
/2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0
ov us a1. 0 a1.1 a1. 2 01. 3 a1 4 01.5 01. 6 01.7 GEL 89100
Basisgerat
CAN REMOTE I/0-Modul
pooov us 00 01 02 03 oY 05 06 07 Digitale Ausgange
-A1 S1
o GEL89100_4
o] candz 02 82 62 dggp gg100 HHHHHHHH
oFF 12 3 4 5 6 7 8 GEL 89100
Basisgerat
CAN REMOTE I/0-Modul
Anschluss CAN
=GEL8246/7
Datum {29.05. 2004 LENORD | Basisgerat CAN REMOTE I/0-Modul Typ: GEL 89100 =GEL89100
Bearb. |[GLU
GEL 89100 Art. -Nr.: GEL89100
Gepr. [25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL89100_n Seite 1 von 3




0 1 2 3 4 9
-A1
1.0
ov AE%TEE /1.0
NC—o g /100
I1.0 TI:OZL /1.1
oe 1L 1G5 ° /1.2
25 IL2¢ Tt t/13
@2 11,30 L /1.4
S I1.40—" """ /1.5
DI: 05
I1.5 1 06 /1.6
I1.6 TI:07 /1.7
I1.7¢0—" " /1.8
DO: OV
oVt g /1.0
us R:OO /1.0
1. 04— o /11
° 0 1. 10—~ /1.2
oo 00: 02
56 a1. 2 ~00: 03 /1.3
® 0 1.3 /1y
g 01 40— /15
01. 54— /1.6
Q1.6 E]:O? /1.7
01. 70— /1.8
CSLENORD+BAUER
GEL 89100
GEL83100
GEL 89100
Basisgerat
CAN REMOTE I/0-Modul
SPS-Ubersicht
1
Datum {29.05. 2004 LENORD | Basisgerat CAN REMOTE I/0-Modul Typ: GEL 89100 =GEL89100
Bearb. |[GLU
GEL 89100 Art. -Nr.: GEL89100 +
Gepr. [25.05.2004 +MUER
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL89100 Seite 2 von 3




GEL839100

GEL 89100
Basisgerat
CAN REMOTE I/0-Modul

2 Schaltschrankaufbau =GEL89101/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | Basisgerat CAN REMOTE I/0-Modul Typ: GEL 89100 =GEL89100
Bearb. |[GLU
GEL 89100 Art.-Nr.: GEL89100
Gepr. [25.05.2004 +BAUER " ] "
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL89100 Seite 3 von 3




0 1 2 4 6 7 39
CLENORD*BAUER | ot\ gg101 1
1| GEL 89101 -
[g } GEL 89101
Digitales Ausgangsmodul
Ubersicht
I
O00O0C0O0O0O0O00
]
-A1
1.0
_?10 Digitale Ausgange GEL 89101 GEL89101_2
/2.0 /2.0 2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0 /2.0
ov us 1.0 Q1.1 Q1.2 01.3 a1. 4 01.5 01.6 01.7 GEL 89101
Digitales Ausgangsmodul
i i i i i i L L L L Digitale Ausgange
ov us 00 01 02 03 0y 05 06 07
=GEL89100/3
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | Digitales RAusgangsmodul Typ: GEL 89101 =GEL89101
Bearb. |[GLU
GEL 89101 Art. -Nr.: GEL89101
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL89101_n Seite 1 von 3




0 1 2 3 4 9
-A1
1.0
ov ) /1.0
us
us R /1.0
Q1. 09— /1.1
3 g Q1.1 % /1.2
e c 01. 26— /1.3
50 a1. 30— /1.4
- 35 oY
oac Q1. 4 E /1.5
Q1.5 TG /1.6
Q1. 60— /1.7
Q7
Q1. 79— /1.8
CLENORD+BAUER
GEL 89101
GEL89101
GEL 89101
Digitales Ausgangsmodul
SPS-Ubersicht
1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | Digitales RAusgangsmodul Typ: GEL 89101 =GEL89101
Bearb. |[GLU
GEL 89101 Art. -Nr.: GEL89101
Gepr. 25.05. 2004 +BAUER " " *
inderung Datum | Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL89101 Seite 2 von 3




GEL89101
GEL 89101
Digitales Ausgangsmodul
Schaltschrankaufbau
2 =GEL89102/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | Digitales RAusgangsmodul Typ: GEL 89101 =GEL89101
Bearb. |GLU
GEL 89101 Art. -Nr.: GEL89101
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL89101 Seite 3 von 3




0 1 2 9
CLENORD*BAUER| 5\ 59107 1
L GEL 893102
[:5 GEL 89102

Digitales Eingangsmodul
Ubersicht

~NH

[l up— S
o
N

oN
NP

%03

.3
0

I1.
/2.

%04

4
0

Digitale Eingange

~NH
NP
oum
~NH
NP
oo
~NH
NP
o~

GEL839102_2

GEL 89102
Digitales Eingangsmodul
Digitale Eingange

=GEL89101/3 2
Datum 125 09. 2004 ( LENORD | Digitales Eingangsmodul =GEL89102
Bearb. |[GLU
Gepr. [25.05.2004 +BAUER i

Hnderung | Datum |Name |Norm PRODUKTMAKROS Schaltplan GEL89102_n Seite 1 von 3




0 1 2 3 4 9
-A1
1.0
ov %[l /1.0
NC R /1.0
I1.00—— /1.1
3 g I1.1 % /1.2
e c 11262 /1.3
52 I11.30— /1.4
i oY
o w I1. 4 E /1.5
I1.5 TG /1.6
I1. 60— /1.7
Q7
I1. 70— /1.8
¢)LENORD+BAUER
GEL 89102
GEL89102
GEL 89102
Digitales Eingangsmodul
SPS-Ubersicht
1
Datum |25.05. 2004 ( LENORD Digitales Eingangsmodul Typ: GEL 89102 =GEL89102
Bearb. |GLU
GEL 89102 Art. -Nr.: GEL893102
Gepr. 25.05. 2004 +BAUER " " *
inderung Datum | Name |Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: SPS-Ubersicht Makro: GEL89102 Seite 2 von 3




GEL89102
GEL 89102
Digitales Eingangsmodul
Schaltschrankaufbau
2 =GEL891039/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | Digitales Eingangsmodul Typ: GEL 89102 =GEL89102
Bearb. |GLU
GEL 889102 Art. -Nr.: GEL89102
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: GEL89102 Seite 3 von 3




-x1 !
bz bz b2 b2 gSOH o Worr GEL89109
ot (] O Abschluss-
widerstand GEL 89109
- 2 o ; o SH CAN-T-connector
[ANOS 9z 9% °= 5 ¢ GEL 89109
=GEL89102/3 =LD100/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | CAN-T-connector Typ: GEL 89109 =GEL89109
Bearb. |GLU .
seor. 125 05 2009 +BAUER GEL 89105 Art. -Nr.: GEL89109 +
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: GEL89109 Seite 1 von 1




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
L0100 1 -A1 mzél éz é3 éu éa ée é? éa
- 1.0 I VRS ST TR AR -
LD 100 MotionCard s s EH EH EH EH EH °
Makro Ubersicht .. . ..
X22 Digitale Eingange
€ILENORD+BAUER
LD 100 S SE Lz 2, goi
X23 Dig. Ausgange X20 RSU85 X21 RS232/CAN
U - - | | | | | |
S Tz sy o I~ I~ I~ I~ ) - - -
?é Eé 23 A3 SH 76 ®7 ®8 79 SH 176 7 ®8 79
P & b & Q ! ! ! ! ? \ \ \ \
x23%1 8, 83 &y [x2091 §2 73 B4 @5 [x2191 @2 ®3 FY @5
LD100_2
LD 100 MotionCard
Makro Schaltplan
=GEL89109/1 =LD2000+DEMO/1
Typ: LD 100 =LD100

Datum |25.05.2004 LENORD MotionCard
Bearb. |GLU +BAUER LD 100 Art. -Nr.: LD10O0 +
Seite 1 von 1

Gepr. |25.05.2004
Makro: LD100_n

PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan

fAnderung Datum Name Norm



-u1 -u2

2.1 4.1
COLENORD+BAUER | €3LENORD+BAUER
LD 2006

E:j X3

E:j X3

[ [
X4 X4
X0RA X0B X0RA X0B
f] [0 fl [
NI/ Eo)l
il :31 il [%]
Lol [ Lol
o [ o
il :§] il [%]
Lol Lol [
o Il [
X7 X8 X7 X8
Z] E]
1] ]
111 N
1] m
1] ]
111 N
1] m
] 1
X3 X3
=1.0D100/1
Datum {25.05. 2004 ( LENORD Anschlussbeispiel LD 200x =LD2000
Bearb. |GLU
DEMO
Gepr. 25.05. 2004 +MUER "
fAnderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Seite 1 von 6




[ 1 2 3 4 5 [ 9
L1 L1
L2 L2
L3 L3
PE PE

24VDC »— ————————=24VDC
ovbC —>0VvDC
-R1
Ballast
Widerstand
_F1D D D f ) w
Y | [H |
K1V -\ - ! ol
2 4 6 ————=L1. U2 \;,T J
———————L2.U2 cl -
——>L3.U2
—=PE. U2 r1l]] [[]-rs2
CL _[DosH
-Ul||xorm1 ®2 W3 W4l |xoB@1 @2 W3 WY x7f}1 ’}z ’}3 ’}4 Xug1 g2 F3 Fu xef}z 71 73 f}u
0
L1 L2 L3 PE L1 L2 L3 PE +0C -DC +0C -DC +RB -RB +RB n.c
+24V XGND int ext
X0R Netz-E. X0B Netz-A. X7 Zwischenkr. X4 24v X8 R Ballast
€3LENORD+BAUER = 5 sz
Lo 2006
Few 335002 $224d 538328 cx el
X9 Motor X2 Resolver X1 Encoder
BRAKE \ \ | \ \ \ \ \ | | |
o v v et sw i SH a6 97 78 79 sH 29 10 11 @12 §13 §14 §15
o o o
xols &5 &y &5 | ;& ‘XZ#l 82l %3 wy o5 | Txads 42 43 4u 45 ds 47 @
EC TTLEEED
-M1 rbi%f*fi - - TTTT T T T
Wi | vi | Ut
I 0 |
3 ~ Di‘i RESOLVER i
) - |
! PE J
1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | Anschlussbeispiel LD 200x =LD2000
Bearb. |[GLU
DEMO
Gepr. |25.05.2004 +BAUER *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Seite 2 von 6
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LD2000
+DEMO

Seite

H
L

CAN_
CAN_

H
L

CAN_
CAN_

() LENORD Anschlussbeispiel LD 200x
+BAUER

PRODUKTMAKROS

-A1

25.05. 2004

GLU
25.05. 2004

STEUERUNG

SCHRITTMOTOR-

Datum
Bearb.
Gepr.
Norm
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0 1 2 3 4 5 39
24VDC » > 24VDC
ovbC —>0VvDC
-R2
Ballast
Widerstand w
o
L1. U2 = bﬁf' !
L2.U2 cl -
L3.U2
PE. U2 -FB3D D‘FB”
CL _[DosH
-U xon)i1 )iz ’}3 )iu X0OB®1 ®2 W3 WY x7’}1 ’;\z ’;\3 ’;\4 Xuqg 1 2 3 4 xef;\z 71 ¥3 f;\u
1.
L1 L2 L3 PE L1 L2 L3 PE +0C -DC +0C -DC +RB -RB +RB n.c.
+24V XGND int ext
X0R Netz-E. X0B Netz-A. X7 Zwischenkr. X4 24v X8 R Ballast
€3LENORD+BAUER : 5 sz
Lo 2001
Few 3330328 3345588 cealdd
X9 Motor X2 Resolver X1 Encoder
BRAKE | | | | | | | | | |
v v w e SH s SH 26 T7 78 79 sH 29 910 §11 §12 §13 §14 §15
o o o
xolg &5 &y &y 8, &, \xzél fILz fIL3 fILu fILs ‘x1*1 b2 b3l wel ds| b6l 47| be
LC: N A R Y I R D)
-M2 rbif Tt 11 "0V vrvrrerritrrrr **j
Wi | vi | U1
M B+ ‘
3 ~ Di‘i ENCODER i
) - |
I ]

3
Datum {25.05. 2004 ( LENORD Anschlussbeispiel LD 200x =LD2000
Bearb. |GLU
DEMO
Gepr. 25.05. 2004 +MUER "
fAnderung Datum Name |Norm PRODUKTMAKROS Seite 4 von 6
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Seite

() LENORD Anschlussbeispiel LD 200x
+BAUER

PRODUKTMAKROS

25.05. 2004

GLU

25.05. 2004

Datum

Bearb.

Gepr.

Norm

Name

Datum

Anderung




0 [ 1 2 3 4 5 6 7 8 [ 9
24vDC 24vDC
ovbdC ovbdC
-S1E-
13
-S2E7 K1
14
-Uz2-A1 X221 W2 f;‘a f;‘u 25 f;‘ﬁ %7 28
1.1 » a R S ETRCELN 2
X22 Digitale Eingange
€3LENORD+BAUER
LD 100 B o, Lz s . seb
X23 Dig. Ausgange X20 RS485 X21 RS232/CAN
O \ \ | \ \ \ \ \
45 33 &3 B3 sH 26 27 @8 @9 SH 26 97 78 79
o8 %2 T2 o) o)
x23d &, &3 &y \xzoAil Aiz Aia Aiu %\5 \x21f|L1 fILz Aia Aiu Ais
CAN_H CAN_H
X1 X1 CAN_L CAN_L
-H1& -H2
X2 X2
5 +LD2001/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | Anschlussbeispiel LD 200x =LD2000
Bearb. |[GLU
DEMO
Gepr. |25.05.2004 +BAUER *
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Seite 6 von 6
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1 von 2

=L.D2000
+LD2001
Seite

LD 2001
_n

LD2001
LD2001

-Nr.:
Makro:

Typ:
Art.

Schaltplan

LogiBbDrive Servoumrichter

LD 2001
Maktotyp:

LD 2001 LogiDrive Servoumrichter

Makro Schaltplan 2/2

PRODUKTMAKROS

QP

25.05. 2004

GLU
25.05. 2004

Datum
Bearb.
Gepr.
Norm

Name

Datum

+DEMO/6

fAnderung



LDz2o001

LD 2001 LogiDrive Servoumrichter

Schaltschrankaufbau
1 +LD2003/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | LogiDrive Servoumrichter Typ: LD 2001 =LD2000
Bearb. |GLU
LD 2001 Art. -Nr.: LD2001 LD2001
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: LD2001 Seite 2 von 2




0 [ 1 2 3 4 5 6 7 9
-U1
1.3
COLENORD+BAUER| L p2003_1 -UL[[xorm1 @2 @3 wu| [xo8mt 22 ®3 @Y | x7®r w2 ®3 @Y | xugr w2 §3 @y | xe@2 w1 ®3 @Y
- 1.0
LD 2003 L1 L2 L3 PE L1 L2 L3 PE +0C -DC +0C -DC +RB -RB +RB n.c.
LD 2003 LogiDrive Servoumrichter vauv XGND int ext
Makro Ubersicht .
. srre Thersie XOA Netz-E. X0B Netz-A. X7 Zwischenkr. X4 24V X8 R Ballast
€3LENORD+BAUER = z z s
Lo 2003
Taw N3 a02 ;Eé&é%%%‘%g%%dd
X9 Motor X2 Resolver X1 Encoder
BRAKE S A O T S TN Gy
w2 v w2 oe SH N _ SH 176 77 18 7T9 SH 79 710 11 @12 §13 @14 @15
P T S S S Q | | | | ® \ \ ! ! ! ! !
xo¥s &5 &y &3 | &, &, [ x2@1 %2 ¥3 ®¢ @5 [ x191 %2 @3 ®% ®5 ¥6 ®7 @8
1D2003_2
LD 2003 LogiDrive Servoumrichter
Makro Schaltplan 1/2
]
I
Xy
-U1 X394 o5 1 §6 @7 F8 WIOWI & wis §13 T14 §11 §12 915 §16 ®17 92 3
1.3 34 034 020 034 34 LT 2 LY SHO 2 R R =R = T B e .L/T
X3 1/0
X0A XOB
att ) )L ENORD+BAUER
al [l - z =
A 8,2, .8 ,¢% LD 2003 2o o sz2
Lol S a2 o=z % a ca a 5 & = ¢ &g
‘“‘ :§]
‘ G X5 ROD/SSI X6 PC/CAN
] !’6 !’7 !’8 !'9 !»5 é»7 é»g \!9
- SH SH
F T .4 U U U U 7 U U U U
o [ xs8%; &, 835 &, &g [ 681 &, 835 &, &5
]
|
]
X3 LD2003_3
LD 2003 LogiDrive Servoumrichter
Makro Schaltplan 2/2
+LD2001/2
Datum {29.05. 2004 LENORD | LogiDrive Servoumrichter Typ: LD 2003 =LD2000
Bearb. |[GLU
LD 2003 Art. -Nr.: LD2003 +LD2003
Gepr. [25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: LD2003_n Seite 1 von 2




LD2003

LD 2003 LogiDrive Servoumrichter

Schaltschrankaufbau
1 +LD2006/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | LogiDrive Servoumrichter Typ: LD 2003 =LD2000
Bearb. |GLU
LD 2003 Art. -Nr.: LD2003 LD2003
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: LD2003 Seite 2 von 2




0 [ 1 2 3 4 5 6 7 9
-U1
1.3
COLENORD+BAUER| | p2006_1 -UL[[xorm1 @2 @3 wu| [xo8mt 22 ®3 @Y | x7®r w2 ®3 @Y | xugr w2 §3 @y | xe@2 w1 ®3 @Y
- 1.0
LD 2006 L1 L2 L3 PE L1 L2 L3 PE +0C -DC +0C -DC +RB -RB +RB n.c.
LD 2006 LogiDrive Servoumrichter vauv XGND int ext
Makro Ubersicht .
. srre Thersie XOA Netz-E. X0B Netz-A. X7 Zwischenkr. X4 24V X8 R Ballast
€3LENORD+BAUER = z z s
Lo 2006
Taw N3 a02 ;Eé&é%%%‘%g%%dd
X9 Motor X2 Resolver X1 Encoder
BRAKE S A O T S TN Gy
w2 v w2 oe SH N _ SH 176 77 18 7T9 SH 79 710 11 @12 §13 @14 @15
P T S S S Q | | | | ® \ \ ! ! ! ! !
xo¥s &5 &y &3 | &, &, [ x2@1 %2 ¥3 ®¢ @5 [ x191 %2 @3 ®% ®5 ¥6 ®7 @8
LD2006_2
LD 2006 LogiDrive Servoumrichter
Makro Schaltplan 1/2
]
I
Xy
-U1 X394 o5 1 §6 @7 F8 WIOWI & wis §13 T14 §11 §12 915 §16 ®17 92 3
1.3 34 034 020 034 34 LT 2 LY SHO 2 R R =R = T B e .L/T
X3 1/0
X0A XOB
att ) )L ENORD+BAUER
al [l - z =
A 8,2, .8 ,¢% LD 2006 2o o sz2
Lol S a2 o=z % a ca a 5 & = ¢ &g
‘“‘ :§]
‘ G X5 ROD/SSI X6 PC/CAN
] !’6 !’7 !’8 !'9 !»5 é»7 é»g \!9
- SH SH
F T .4 U U U U 7 U U U U
o [ xs8%; &, 835 &, &g [ 681 &, 835 &, &5
]
|
]
X3 LD2006_3
LD 2006 LogiDrive Servoumrichter
Makro Schaltplan 2/2
+LD2003/2
Datum {29.05. 2004 LENORD | LogiDrive Servoumrichter Typ: LD 2006 =LD2000
Bearb. |[GLU
LD 2006 Art. -Nr.: LD2006 +LD2006
Gepr. [25.05.2004 +BAUER
Anderung Datum Name Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltplan Makro: LD2006_n Seite 1 von 2




LD2006

LD 2006 LogiDrive Servoumrichter

Schaltschrankaufbau
1 +LD2010/1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | LogiDrive Servoumrichter Typ: LD 2006 =LD2000
Bearb. |GLU
LD 2006 Art. -Nr.: LD2006 LD2006
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: LD2006 Seite 2 von 2




0 [ 1 2 3 4 5 6 7 9
-U1
1.3
COLENORD+BAUER| L pz010_1 -UL[[xorm1 @2 @3 wu| [xo8mt 22 ®3 @Y | x7®r w2 ®3 @Y | xugr w2 §3 @y | xe@2 w1 ®3 @Y
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LD 2406M LogiDrive Servoumrichter
Master-Achsmodul
Schaltschrankaufbau
1
Datum {29.05. 2004 ( LENORD | LogiDrive Servoumrichter Master-AchsmodulTyp: LD 2406M =LD2400
Bearb. |GLU
LD 2406M Art. -Nr.: LD2406M LD2406M
Gepr. |25.05.2004 +BAUER " ] *
finderung Datum |Name |[Norm PRODUKTMAKROS Maktotyp: Schaltschrankaufbau Makro: LD2406M_n Seite 2 von 2






